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Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder elrtgerelchten Urrter lagan •ntnommen 

Priifungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

(§) Steckverblndung mit einem Befestigungshebel 

@ Ein Hebe! 22 ist achwenkbar an elnem Stecker 21 durch 

Zapfen 27 sbgesCitzt und ein Eingriffevorsprung 30 ist an 

einem unteren Abschnitt einer jeden der gegenuberlie* 

ganden Sgftenwande 28 an einem vorderen Endabschnitt 

des Hebels 22 ausgebildet. Der Eing riffs vorsprung 30 ist 

an solch einem Bereich der Seitenwand 28 des HebeJs 22 

ausgebildet daB die Bewegung des E En griffsvorsp rungs 

30 in einer im allgarneinen horizontalen Richtung in Ober- 

einstimmung mit der Schwenkbewegung groGer ist als 

die Bewegung des anderen Endes des Hebels in einer im 

ailgemeinen horizontalen Richtung. Das MaS des Ein- 

griffs des Eingriffsvorsprungs 30 mit der Eingriffsnut 35 

(St deshalb groft, und sogar dann, wenn versucht wird, 

den Hebe) 22, der unvollstindig in die Fuhrungsnuten 34 

eingreift, zu schwenken, kann er nicht weiter verschwenkt 
■ werden. Eine ununterbrochene Bewegung des Hebels 22 
g kann da her nicht auftreten, wodurch ein unvoHstandig 
t verbundener Zustand des Stackers 21 verhindert wird. 
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in eincr im allgemeinen horizontalcn Richtung, daB Fuh- Fig. 7 cine teilweise geschnittene SeuenansichL t die einen 

rungsnuten 2um Eingriff mit den fingriffsvorsprungen, um Zustand, bevor die Steckelemente mit dent oben genannten 

diese in einer im allgemeinea vertikalen Richtung zu fuhrcn, hcrkonunlicben Aufbau unvollstandig miteinander verbun- 

jeweils in gegenuberiiegenden Seitenflachen des zugehori- den sind, zeigt. 
gen Steckelementes ausgebildet sind, da8 Eingriffsnuten in 5 

den gegenuberiiegenden inneren Flachen des zugehorigen Spezifische Beschreibung der bevorzugtcn Ausfuhrungsfor- 

Steckelementes ausgebildet sind und unmittelbar mit den men 
Fuhrungsnuten koznmuniaicrcn und daB jede Eingriffsnut 

eine Angriffsflache aufweist, rait der der zugehboge Em- Eine bevorzugte Ausfuhrungsform einer Sicckvcrbin- 

griffsvorsprung in gleitenden EuigrifTbringbar ist, wenn das io dung mit eincm Befestigungshebel gemaB der vorliegenden 

erste Steckelement mit dem zugehorigen zweiten Steckele- Erfindung wind naehfolgend im Detail unter Bezugnahme 

ment durch eine Schwenkbewegung des Rebels verbunden auf die Zeichmmgen beschrieben. 

wird, wobei die Angriffeflache als Abstutzpunkt dient Die Fig. 1 bis 4 zetgen eine Steckverbindung mit einem 

Bei dieser Erfindung ist daher jeder Eingrirfsvorspruug an Befestigungshebel gemaB dicscr Ausfuhrungsform. 

solch einem Bereich der Seitenfl ache des Hebels ausgebil- 15 Die Steckverbindung mit cincm Befestigungshebel urn- 

det, daB die Bewegung des Eingrifls vorsprungs in einer im faBi einen Stecker 21, einen Hebel 22, der schwenkbar an 

allgemeinen horizontalcn Richtung in Ubeierastimmung mit dem Stecker 21 angebracht ist,, und eine Steckbuchse 23, 

der Schwenkbewegung des Hebels groBer ist als die Bewe- *• mit der der Stecker 21 verbunden wird. 

gung des anderen Endes des Hebels in einer im allgemeinen Der Stecker 21 weUt eine Mehrzahl an Kontaktaufhah- 

horizontalen Richtung. Wenn der Hebel verschwenkt wird, 20 meraumen 24 zur jeweiligen Aufnahme eines Kontaktes 

wenn sich das erste Steckelement mit dem zugehorigen (diejeweils nutVeroindungskonuiktefl der Steckbuchse 23, 

zweiten Steckelement in cincm unvollstandig verbundencn die in den Stecker von seiner unteren Seite eingefuhrt wer- 

Zustand beflndet, vcrhindcrt daher die innere Flache der den, verbunden werden) auf. Diese Kontaktauf nahmeraurne 

Fubrungsnut die Bewegung des Eingriffsvorsprungs, da die 24 erstrecken sich durch den Stecker 21 in einer vertikalen 

Bewegung des Eingriffsvorsprungs in horizontaler Richtung 2S Richtung. I^severhinaerungrippen 26 sind an einem Ende 

(d. h t| ein EngriffsmaB) grofi ist. Bei einem unvollstandig der gegenuberiiegenden Seitenflachen 25 des Stecker 21 

verbundenen Zustand der Steckelemente tritt sogar dann, ausgebildet und ragen von dicscn scitlich vor. Diese Losc- 

wenn der Hebel schwenkend betatigt wird, keine Bewe- verhinderungsrippen 26 erstrecken sich in Verbindungsrich- 

gungsunterbrechung des Hebels mit der Folge auf, daB keine tung der Steckelement Zapfen 27, die als Schwenkachsen 

weitere Betatigung erfolgen kann. Der Monteur kann solch 30 dienen, sind an den gegenuberiiegenden Seitenflachen 25 

einen unvollstandig verbundenen Zustand somit leicht er- des Stackers 21 ausgebildet und ragen von diesen vor. Der 

kennen, Hebel 22 wird schwenkbar von den Zapfen 27 getragen. 

Bei der Steckverbindung mil einem Befestigungshebel Fuhrungsvorsprunge 25A sind an unteren Abschnitten der 

gemaB der vorliegenden Erfindung ist der Abstand zwischen gegenGberliegeoden Seitenflachen 25 des Steckers 21 aus- 

dem Ebgriffsvorsprung und dem Schwenkabstutzabschnitt 35 gebildet und ragen seitlich von diesen vor. Sie sind jeweils 

kUrzer als der Abstand zwischen dem Schwenkabstiitzab- neben den Ldscvtrhinderungsrippen 26 angeordnet. Diese 

schnitt und dem BetatigungsabschnitL Fuhrungsvorsprunge 25A bestimmen einen anfanglichen 

Bei der vorliegenden Erfindung ist der Abstand zwischen Zustand des Hebels 22 und werden zu der Steckbuchse 23 in 

dem Schwenkabstutzabschnitt und dem Betfitigungsab- der Verbindungsrichtung geruhrt Stoppblockc 25B zum 

schnitt langer als der Abstand zwischen dem Eingriffsvor- 40 Abstoppen der Betatigung des Hebels 22 sind an den unte- 

sprung und dem Schwenkabstutzabschnitt. Durch diese An- ren Abschnitten der ruckwartigen Endabschnitte der gegen- 

ordnung kann das erste Steckelement mit dem zugehorigen uberfiegenden ScitenflSchen 25 des Steckers 21 ausgebildeL 

zweiten Steckelement mit einer geringen Kraft verbunden Diese Stoppblockc 2SB ragen jeweils seitlich von den gc- 

werden. gcnuberliegenden Seitenflachen um einen Abstand vor, der 

45 im allgemeinen der Wanddicke des Hebels 22 cntspricht. 

Kurzbeschreibung der Zeichnungen Der Hebel 22 umfafit cine rechte und eine iinke Seiten- 

wand 2* und einen Betatigungsabschnitt 29, der die riick- 

Es zeigt wartigen Endabschnitte der .rechten und der linken Sciten- 

Fig. 1 eine perspektivische Explosionsdarstellung einer wand 28 miteinander verbindet. Die Zapfen 17 des Stecker 

bevorzugten Ausfuhrungsform einer Steckverbindung mit 50 21 werden jeweils in Bohrungen, die durch die rechte und 

einem Befestigungshebel gemaB der vorliegenden Erfin- die linke Seitenwand 28 verlaufen, eingefuhrt, so daB der 

dung, Hebel 22 um die Zapfen 27 geschwenkt werden kann- An 

Fig. 2 die oben genannten Ausfuhrungsform teilweise im den vorderen Enden der SeitenwMnde 28 sind jeweils ent- 

Schnitt und teilweise als Seitenansicht in einem Zustand der femt von dem BctStigungsabschnitt 29 vorstehende Ab- 

Steckelemente vor dem Verbmdcn miteinander, 55 schnitte 28A ausgebildet Diese vorstehenden Abschnitte 

Fig* 3 eine teilweise geschnittene Seitenansicht der oben 28A werden jeweils in Schbtze 26A, die in den Loseverhin- 

genannten Ausfuhrungsform, mit einen Zustand der Steck- derungsrippen 26 des Steckers 21 ausgebildet sind und sich 

elemente, in dem sic unvollstandig miteinander verbunden in der Verbindungsrichtung erstrecken, fur eine Bewegung 

sind, entlang derselben eingefuhrt. Bei dieser Ausfuhrungsform 

Fig. 4 eine Darstellung bezuglich des Bewegungsabma- 60 ist ein EingrifFsvorsprung 30 an jeder Seitenwand 28 ausge- 

Bcs bestimmter Abschnitte der oben genannten Ausfuh- bildet und ragt von dieser vol Er ist zwischen dem vorste-. 

rungsfbrm, henden Abschnitt 28A und dem Zapfen 27 angeordnet. Die 

Fig. 5 eine teilweise geschnittene Seitenansicht der oben EmgriffsvorsprQnge 30 dienen als ein AbstQtzpunkt fur die 

genannten Ausfuhrungsform, die einen Zustand darstellt, Schwenkbewegung des Hebels. 

bei dem die Steckelemente miteinander verbunden sind, 65 Wie in Fig, 2 gezeigt, sind, wenn der Hebel 22 in seiner 

Fig, 6 eine perspektivische Explosionsdarstellung einer anfanglichen Stellung (bei der untere FLSehen der vorstehen- 

herkommlichen Steckverbindung mit einem Befestigungs- den Abschnitte 28A des Hebels 22 jeweils gegen die Fuh- 

hebcl und nmgsvorsprunge 25A anliegen), eine Lime G, die durch die 
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angeordnet, undeine 2Th ^^onralct. Lime H 

Linie H, die duJSJS £j 5" 'l^" 0 ** 0 
ordnet. Urn die oben fienanmSSS VerlSuft - **e- 

End. , ausgebildfi f S^S^SSSSr^ 
****** ragt von del S^SS*™ ^V* 25 
gnffsnut 3S weist eine tonerc FlSche ™f a- 7 Bui " 

Geinafl Fig. 3 ist der StedrJr „ » 5 °escnneben. 
deckabschniu 32 dJSJE ? unvolJs ^<h"g In den Ab- 

Icend bewegt wild , SSS^SSS^^T 

30 in, UhrzeigenKSgSn 
Hcbels 2 mit etnem voibestimmten Winkel rESiV 
dem vorstehenden Absehnin u 1 WUU£e * W^-al) von 

spnn.1 30 leurzer * 

und dem vorstehenden. Abschda «J £ I^SnS 

28A in ciner hori2ontalcn Richnma » m ^ ™1 . 

vordercn Kante der Fuhrungsnut 34 nach der Scbwenkbl 
wegung um den kleineren Schwenkwinkel 0(5. TSSZ 

lung bewegt, um den vordersten AbschnitrdSSC , 
35 iai encichen Da der Rpr™„ j «ngnfisnut 

oben fur Fig. 4 ^hie^T ^ D * Ch,U0 *» ™ e 

^ . . 5 , "wnneoen, tn dieson Zustand fclein i«i 

der vorstehende Abschn* 28A debt nach vomeaS 
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dem Schfilz 26A der L6se»«rf,!„A,„. 
Dd,erwirderDich t geg^et e i^ P r n 26 ra « cn - 

S«te cngefiihrt und mit mesen v£S« ° *" U0,eren 

abzuweicben. Bci der f^ ndUngSge « cn5tand 

vordercn Ende des HebeU ?^ 28A ' de ^ dem 

den Schlitzen d^ffiSS^S* ^ 

des HebelsSg^SrSS^^ 
stebenden AbsS Sfdel H t£^ 7^ g . ^ VOr " 
RichQjng. Hebels 22 in der horizontaJen 

^be dcr^gtnr^ 
sprungs m der horizontakn Richtung- SdereS^f T'" 

beiiSi^tSS K f • Sogar wcnn der Hs - 

gungsuoteArechung des Hebds S h ^ me BeWc " 
gungsabschnitt des "A^^Sfc 

kenncn kanrl S ^"dungszustand leicht er- 



Patcntanspriiche 

cin^a Bctatkunesabschnitr (2V\ ■ ^ 

schnirt Hpc w^ufi ^Xx ^ r «n einem Endab- 

aSSSSSaSSS 

=5=5SCS5tffiS 

gnffsvo.pnmg (30) an solchXm SSSdS^ 

^dal tme Bewegung des Bngmvan^fstoZ 
aner un aUgememen horizontaicn RichW in (L 
e^nrnmung mit der Scbwenkbewegung i BebS 

SbSSr 1 ^ ^ BeWegUng deTSen£d«S 
Hebets (22) m emcr im aUgemeinen homootalcn RicS 

JhJUngsnuten (34) zum jeweiligen Eingriff mit den 
^gnffsvorsp^g^ (30)i ^ siein eineSES 

gelenuSLS*^ ZU ^ welcbeSi 
gegenuberuegenden inneren SettenflSchen deVzujjebo- 
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rigen zweiten Steckeiementes (23) ausgebildet sind, 
und 

Eingriffenuten (35), die in den gegentiberliegenden in- 
neren Flachen dcs zugehorigeo zweiten Steckelemen- 
tes (23) ausgebildct sind und mil den Fiihningsnuten 5 
(34) iranuaelbar in Verbindung s tehee und einc An- 
grifisflache aufvveisen, zu dcr der zugeh&rige Eingrifife- 
vorsprung (30) in gleitende Anlagc bringbar ist, wenn 
das cistc S teckelement (21) mit dem zugehorigen zwei- 
ten Steckelement (23) durch eine Schwchkbewegung 10 
des Hebeis (22) verbunden wird, so daB die Angrifis- 
flacbe aU Abstfltzpunkt dicnt 
2, Steckyerbindung mil einem Befestigungshebel ge- 
maB Anspruch 1, bei der dcr Abstand zwischen dem 
Eingriffsvorsprung PO) und dem Schwenkabstutzab- is 
schnitt kleiner ist als der Abstand zwischen dem 
Schwenkabstutzabschnitt und dem Betatigungsab- 
schnitt(29). 
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